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STRUMENTAZIONE UTILIZZATA: 
 
Testa laser: RIEGL LMS-680i 
Camera fotogrammetrica: PhaseOne iXM-RS150F medio formato 
Sistema di navigazione: IGI - CCNS5 
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POD DART EASA MINOR CERTIFICATION su AS350 B1/B3 
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CARATTERISTICHE PIANO DI VOLO : 
 
- Areale di volo: 84 Km2 

 

- GSD (ground sampling distance) 
teorico: 4.7 - 8.8  cm/pixel 
 

- Numero scatti: 980 
 

- Densità raw punti al suolo 
     teorica: 9.9  - 15.1 punti/m2 
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CARATTERISTICHE RILEVAMENTO: 
 
- Areale di volo: 90 Km2 

- GSD (ground sampling distance) 5 cm/pixel 
- Punti  rilevati: 1 miliardo 840,789930 milioni 
- Di cui:  

- 776,11985 milioni di punti ground; 
- 755,456669 milioni di punti vegetation; 

- Numero scatti: 1434 
- Densità raw punti al suolo media raw: 17 punti/m2 

     Di cui ground circa 10/m2 

 
 
 

 

 

 
LiDAR – ATTIVITÀ DI RILEVAMENTO DELLA DORA BALTEA 



- DTM (Shaded) 
 

- Nuvola di punti 
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DTM rettificato mediante l’inserimento 
manuale di innumerevoli breaklines, in 
corrispondenza degli delle sponde artificiali 
e depurato degli elementi sovramontanti 
quali ponti e viadotti. 
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